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OBJETIVO DA DISCIPLINA: Relacionar os fundamentos da Mecéanica com os tipos de usuarios
dos servicos e produtos das Engenharias em relacdo do conhecimento com a sociedade,
relacionamento ético, negdécios, técnicas adequadas, responsabilidade profissional, social e
sustentavel, através da capacitacao do aluno na identificacdo dos fendmenos fisicos da estéatica
e dos fundamentos da geometria de massa de modo a inseri-los no estudo do equilibrio dos
corpos e engenharia de estruturas.

Promover no aluno as seguintes habilidades e competéncias de acordo com as novas DCN'’s
(2019) e competéncias em Engenharia de Producéo:

COMPETENCIAS

Capacidade de abstracdo para construcdo de modelos de representacdo do
funcionamento de objetos e fendbmenos de interesse em Engenharia;

Capacidade de perceber oportunidades de desenvolvimento de novas solugcbes em
Engenharia;

Capacidade de aplicar diferentes abordagens na solugdo de um mesmo problema,;
Capacidade de estratificar um problema de Engenharia em componentes mais
elementares, de modo a facilitar sua solugéo;

Capacidade de abstrag&o para construcéo de modelos de simulacdo do funcionamento de
objetos e fenbmenos de interesse em Eng.

HABILIDADES

Habilidade em perceber relagdes causais entre objetos e em fendbmenos de interesse em
Engenharia;

Habilidade de identificar as relacdes basicas que compdem a esséncia de um problema de
Engenharia, estabelecendo raciocinio sobre os elementos;

Habilidade de estabelecer relacdes de estimagao e quantificacao de grandezas relativas a
objetos e fendbmenos de interesse em Engenharia;

Habilidade em perceber padrdes de configuracdo e comportamento entre objetos e
fendmenos de interesse em Engenharia;

Habilidade de estruturacdo do raciocinio como um automatismo, de modo a resumir o
raciocinio e o sistema relacionado de operacfes durante a solucéao;




e Habilidade em perceber e estabelecer raciocinio indutivo e dedutivo acerca de fenémenos
inerentes a Engenharia;

e Habilidade em generalizar acerca da natureza, do enquadramento e das conclusdes sobre
a solucéo de problemas, de modo a aplicar as conclusdes;

e Habilidade de perceber e lidar com multiplos pontos de vista e caracterizacdes acerca de
objetos e de fendbmenos de Engenharia;

e Habilidade em conduzir o raciocinio com economicidade, concentrando-se nos elementos
essenciais para caracterizagao e para a solucéo dos problemas;

e Habilidade de perceber o funcionamento e de proceder a utilizacdo de equipamentos,
ferramentas e instrumentos;

e Habilidade em perceber e estruturar o raciocinio planar e espacial (caracterizacdo e
entendimento das formas, da topologia, dos modos de visualizac&o).

ATITUDES
e Postura inovadora, com aptiddo para desenvolver solu¢cdes originais e criativas para 0s
problemas de Engenharia;
e Postura de persistente e continuidade da solucao de problemas;
e Postura reativa.

EMENTA:

Principios fundamentais da Estatica; Geometria de Massa; Equilibrio do Corpo Rigido; Estruturas
Planas; Aplicacdes com ferramentas computacionais.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. ESTATICA
1.1. Sistemas de unidades fundamentais;
1.2. Analise dimensional;
1.3. Estatica;
1.4. Forga;
1.5. Momentos;
1.6. Principios fundamentais da estética;
1.7. Teorema de Varignon;
1.8. Sistemas de forgas.

2. GEOMETRIA DE MASSA
2.1. Centro de gravidade de um corpo;
2.2. Centroides de linhas;
2.3. Centroides de superficies;
2.4. Centroides de volumes;
2.5. Formulas para centroides;
2.6. Centroides de figuras compostas;
2.7. Teoremas de Pappus Guldinus;
2.8. Momento de inércia de figuras planas;
2.8.1. Momento de inércia de um corpo;
2.8.2. Equacéao geral;
2.9. Teorema dos eixos paralelos ou Teorema de Steiner,
2.10. Momento de inércia de figuras compostas;
2.11. Momento de inércia polar;
2.12. Raio de giracao;
2.13. Produto de inércia das figuras planas;
2.14. Produto de inércia de areas compostas;
2.15. Rotacao de eixos (valores principais).

3. EQULIBRIO DO CORPO RIGIDO
3.1. Equilibrio dos corpos;
3.2. Graus de liberdade;
3.2.1 Definicéao;




3.3. Vinculos;
3.3.1. Defini¢éao;
3.3.2. Classificacao dos vinculos;
3.4. Apoios (para estruturas planas carregadas no proprio plano);
3.4.1. Definigéo
3.4.2. Classificacdo dos apoios.
3.4.3. Aplicagbes com ferramentas computacionais.

4. ESTRUTURAS PLANAS
4.1 Classificacdo das estruturas (vigas), quanto a estaticidade;
4.2 Classificacdo das vigas quanto ao numero de apoios;
4.3 Calculo de reacdes;
4.3.1 Estruturas com cargas concentradas;
4.3.2 Estruturas com cargas distribuidas;
4.3.2.1. Principais tipos de cargas distribuidas;
4.3.3 Estruturas de carregamento misto;
4.4 Esforgos internos solicitantes;
4.4.1Relacéo entre os esfor¢os internos solicitantes;
4.4.2 Diagramas dos esforgos internos solicitantes;
4.5 Trelicas isostaticas planas;
4.5.1 Trelicas planas: defini¢éo;
4.5.2 Trelicas isostaticas;
4.5.2.1 Estaticidade externa e interna;
4.5.2.2 Formacao;
4.5.3 Métodos para determinacéo dos esfor¢cos nas barras de uma trelica;
4.5.3.1 Método analitico do equilibrio dos nés;
4.5.3.2 Método analitico das secc¢fes de Ritter.
4.6 AplicacBes com ferramentas computacionais.
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