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OBJETIVOS DA DISCIPLINA: Promover no aluno as seguintes habilidades, competéncias e
atitudes de acordo com as Diretrizes Curriculares Nacionais (DCN) de 2019:

COMPETENCIAS:

Capacidade de abstragdo para construgdo de modelos de representagcdo do
funcionamento de objetos e fendbmenos de interesse em Engenharia;

Capacidade de aplicar diferentes abordagens na solugdo de um mesmo problema;
Capacidade de estratificar um problema de Engenharia em componentes mais
elementares, de modo a facilitar sua solucéo;

Capacidade para apropriar-se de novos conhecimentos de forma autbnoma e
independente.

HABILIDADES:

Habilidade de identificar as relacdes basicas que compdem a esséncia de um problema
de Engenharia, estabelecendo raciocinio sobre os elementos mais importantes do
mesmo, de modo resumido;

Habilidade de estabelecer relagbes de estimacgao e quantificacdo de grandezas
relativas a objetos e fendbmenos de interesse em Engenharia;

Habilidade de estruturagéo do raciocinio como um automatismo, de modo a resumir o
raciocinio e o sistema relacionado de operacdes durante a solugcédo de problemas de
Engenharia;

Habilidade em estruturar o raciocinio como uma sequéncia organizada e convergente
de passos (pensamento algorétmico), em modo linear e em modo ndo-linear;
Habilidade de enquadrar um objeto ou situagao inerente a um problema de Engenharia
em uma determinada categoria, resgatando todo o conhecimento inerente a sua
solucao;

Habilidade em generalizar acerca da natureza, do enquadramento e das conclusdes
sobre a solucdo de problemas, de modo a aplicar as conclusdes a solugcdo de novos
problemas sem necessidade da repeticdo da situac&o problema;




Habilidade em conduzir o raciocinio com economicidade, concentrando-se nos
elementos essenciais para caracterizagao e para a solugao dos problemas de
Engenharia;

Habilidade em perceber e estruturar o raciocinio planar e espacial (caracterizacao e
entendimento das formas, da topologia, dos modos de visualizagao e representagao,
das relagbes qualitativas e quantitativas entre os entes geométricos);

Habilidade em trabalhar com a simbologia, com os operadores e com 0s mecanismos
da representacéao e solugao de problemas matematicos;

Habilidade em representar via operadores logicos e matematicos os objetos e os
fendbmenos de interesse em Engenharia;

Habilidade para uma rapida e livre reconstrugao do processo mental (reversibilidade
dos processos mentais) no raciocinio 16gico;

Habilidade em combinar fragmentos ou decompor o todo referente a objetos,
fendmenos e abordagens de solugao de problemas de Engenharia.

ATITUDES:

Postura proativa;

Postura inovadora, com aptidao para desenvolver solugdes originais e criativas para os
problemas de Engenharia;

Postura de persistente e continuidade da solugao de problemas;

Senso de iniciativa e de busca autbnoma de solucgbes;

Postura ética.

EMENTA:

Vetores no Rz e R*; Produtos de vetores; Retas e Planos; Matrizes e Sistemas de equacdes
lineares; Espacos vetoriais; Transformacodes lineares.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. VETORES NO R:e R:

1.1. Definigdes;

1.2. Operagbes e interpretacbes geométricas — Adi¢cdo, multiplicagdo por um escalar,
produto escalar, produto vetorial e produto misto;

1.3. Aplicagoes.

2. RETAS E PLANOS

2.1. Equacbes da reta;

2.2. Equagdes do plano.

3. MATRIZES E SISTEMAS DE EQUAGOES LINEARES

3.1. Matrizes;

3.2. Operagdes com matrizes;

3.3. Sistemas de equacdes lineares;

3.4. Resolugao de sistemas de equacdes lineares por métodos diretos;

3.5. Determinantes e matriz inversa;




3.6. Calculos envolvendo matrizes, determinantes e sistemas lineares usando recursos
computacionais.

4. ESPACOS VETORIAIS
4.1. Espacos vetoriais reais;
4.2. Subespacos;
4.3. Combinacao linear;
4.4. Dependéncia e independéncia linear;

4.5. Base e dimenséao.

5. TRANSFORMAGOES LINEARES
5.1. Definigao;
5.2. Propriedades;
5.3. Nucleo e imagem;

5.4. Teorema do nucleo e imagem.

6. AUTOVALORES E AUTOVETORES
6.1. Autovalores e autovetores;

6.2. Diagonalizacéo.
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